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1. PODSTAWY | ZAKRES OPRACOWANIA — czes¢ ogolna

NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY
ST — ,Specyfikacja Techniczna”

OST - ,0godlna Specyfikacja Techniczna”

SST - ,Szczegotowa Specyfikacja Techniczna”
PZJ — ,Program Zapewnienia Jakosci”

DB - ,Dziennik Budowy”

DTR — ,Dokumentacja Techniczno Ruchowa”

BHP — ,Bezpieczenstwo i Higiena Pracy”

1.1 Przedmiot opracowania SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z wykonaniem instalacji teletechnicznych.

1.2 Lokalizacja obiektu

Budynek Morskiej Stacji Ratowniczej w Tolkmicku.

1.3 Zakres stosowania SST

Specyfikacja  Techniczna  jest stosowana jako  dokument  przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1. Niezaleznie od
postanowien  kontraktu, normy panstwowe, instrukcie i przepisy wymienione

w Specyfikacjach Technicznych bedg stosowane przez Wykonawce w jezyku polskim.

1.4 Organizacja robot.

Organizacja robdét powinna przebiegaé zgodnie z harmonogramem i umowa na
realizacje prac. Szczegoty organizacyjne muszg by¢ na biezgco uzgadniane przez kierownika
robét z inspektorem nadzoru, lub inng osobg wyznaczong przez zamawiajgcego do

koordynaciji realizacji kontraktu.

1.5 Zabezpieczenie interesow 0sob trzecich.

W ramach zabezpieczenia intereséw o0séb trzecich, wykonawca kontraktu musi posiada¢
wazng polise ubezpieczeniowg odpowiedzialnoéci cywilnej, w zakresie prowadzonej

dziatalnosci.
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1.6 Ochrona srodowiska.

Prowadzenie prac objetych niniejszg specyfikacjg nie powoduje wiekszego niz typowe

prace instalacyjne wptywu na srodowisko naturalne.

1.7 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegat przepiséw dotyczacych
bezpieczenhstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci ma obowigzek zadbac¢, aby pracownicy nie
wykonywali pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
niespetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez
dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenhstwa publicznego. Miejsce pracy powinno by¢ wtasciwie przygotowane, oznaczone
i zabezpieczone w sposob okreslony w ogdolnych przepisach BHP. W kazdym miejscy pracy,
w ktérym wykonuje prace zespdt pracownikdéw, powinien by¢ wyznaczony kierujgcy tym
zespotem. Urzadzanie i instalacje elektroenergetyczne powinny by¢ eksploatowane tylko
przez upowaznionych pracownikéw, pracownikow zachowaniem postanowieh okreslonych
w instrukcjach eksploatacji. Przez pracownikéw uprawionych nalezy rozumie¢ takich, ktorzy
majg odpowiednie i sprawdzone kwalifikacje w zakresie eksploatacji danej grupy urzadzen,
potwierdzonych swiadectwem kwalifikacyjnym. Wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem ww.
wymagan nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.
Podstawowe wymogi BHP dla sprzetu elektrycznego reguluje rozporzadzenie ministra
gospodarki, pracy i polityki spotecznej z dnia 12 marca 2003 r. w sprawie zasadniczych
wymagan dla sprzetu elektrycznego.

Wykaz przepisow okreslajacych wymagania BHP:

1. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 28 kwietnia 2003
r. w sprawie szczegodtowych zasad stwierdzania posiadania kwalifikacji przez osoby
zajmujace sie eksploatacjg urzgdzen, instalacji i sieci (Dz. U. nr 89 z dnia 21 maja 2003 r.,
z poprawkg z dnia 2 lipca 2003 r.

2. Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 r. Prawo Energetyczne. (tekst jednolity: Dz.U. z 2003 r.,
nr 153, poz. 1504, ze zmianami Dz.U. z dnia 18 kwietnia 2005 r., poz.552).

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. W sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2002 r., nr
75, poz. 690, zm. Dz.U. nr 109 z dnia 12 maja 2004 r.).

4. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 28 kwietnia 2003
r. szczegotowych zasad stwierdzania posiadania kwalifikacji przez osoby zajmujace sie

eksploatacjg urzadzen, instalacji i sieci (Dz. U. nr 89 z dnia 21 maja 2003 r., z poprawka
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z dnia 2 lipca 2003 r.).

5. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz.U.
z 1999 r., nr 80, poz. 912).

6. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 28 maja 1996 r. w sprawie rodzajow prac,
ktére powinny by¢ wykonywane, przez co najmniej dwie osoby (Dz. U. z 1996 r., nr 62,
poz. 288)

7. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane (Dz.U. z 1996 r., nr 89, poz. 414, z p6zno
zmianami).

8. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 sierpnia 1999 r.
w sprawie warunkow technicznych uzytkowania budynkéw mieszkalnych (Dz.U. nr 74,
poz. 836).

9. PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie od-
biorcze.

10. Pismo Prezesa Urzedu Regulacji Energetyki do Dyrektoréw Departamentéw i Oddziatéw
z dnia 25 sierpnia 1998 r. SU/LJI1378/98.

11. Kodeks Pracy - Ustawa z dnia 26 czerwca 1974 r., z pdzniejszymi zmianami.

1.8 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest obowigzany do utrzymania ruchu publicznego w bezposrednim
sgsiedztwie terenu budowy, w okresie trwania kontraktu, az do korncowego odbioru robot.
Przed przystgpieniem do robét wykonawca przedstawi Inzynierowi (inspektorowi nadzoru) do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem, projekt organizacji ruchu
i zabezpieczenia robot w okresie prowadzenia prac remontowo-budowlanych. Wykonawca
ma obowigzek sporzadzenia planu bezpieczenstwa na terenie placu budowy zgodnie
z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
Dz.U. 2003 nr 120 p6z. 1126 ( obowigzuje od 11 lipca 2003r.)

1.9 Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.

Sprawy zwigzane z zapleczem dla wykonawcy powinny zosta¢ uzgodnione przez
kierownika robot na poczatku realizacji kontraktu z inspektorem nadzoru, lub inng

osobg wyznaczong przez zamawiajgcego do koordynaciji realizacji kontraktu.

1.10 Warunki dotyczace organizacji ruchu
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Prowadzenie prac objetych niniejszg specyfikacjg nie wymaga stosowania organizacji
ruchu, jednak, kiedy miatoby to nastgpi¢ wykonawca jest obowigzany do utrzymania ruchu
publicznego w bezposrednim sgsiedztwie terenu budowy, w okresie trwania kontraktu, az do
kohcowego odbioru robodt. Przed przystgpieniem do robot wykonawca przedstawi Inzynierowi
(inspektorowi nadzoru) do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6ot w okresie prowadzenia prac remontowo-
budowlanych. Wykonawca ma obowigzek sporzadzenia planu bezpieczenstwa na terenie
placu budowy zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r.
w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa

i ochrony zdrowia Dz.U. 2003 nr 120 p6z. 1126 ( obowigzuje od 11 lipca 2003r.)

1.11 Ogrodzenie

Prowadzenie prac objetych niniejszg specyfikacjg nie wymaga stosowania ogrodzenia

placu budowy.

1.12 Zabezpieczenie chodnikow i jezdni.

Prowadzenie prac objetych niniejszg specyfikacjg nie wymaga stosowania zabezpieczen

dla chodnikéw i jezdni, jednak, kiedy miatoby to nastgpic¢ patrz pkt. 1.9.

1.13 Zakres robot objetych SST

Okablowanie strukturalne i instalacja telefoniczna

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace
i majace na celu wykonanie okablowania strukturalnego:
Zakres robot obejmuje:
¢ Montaz giéwnego punktu dystrybucyjnego
e Wykonanie okablowania poziomego
e Montaz gniazd abonenckich
¢ Wykonanie pomiaréw dynamicznych sieci strukturalne;j
¢ Wykonanie dokumentacji powykonawczych
o Udzielenie 15-letniej gwarancji na elementy pasywne sieci.
Dokumentacja powykonawcza sieci LAN musi zawiera¢, co najmniej:
e Raporty z pomiardw okablowania strukturalnego wraz z wynikami pomiaréw dla
kazdego toru transmisyjnego ze wszystkich segmentéw tego okablowania oraz raporty
pomiarow dedykowanego zasilania elektrycznego,

o Rzeczywiste trasy prowadzenia kabli transmisyjnych poziomych i pionowych,
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Oznaczenia poszczegolnych szaf, gniazd, kabli, portow w panelach krosowych,
Lokalizacje przebi¢ przez Sciany i podtogi,

Ewentualne zmiany wprowadzone do projektu wykonawczego w trakcie instalacji,

Certyfikat gwarancji systemowej oraz karte lub umowe gwarancji (stanowigce

o0 warunkach gwarancji) minimum 15-letniej wydane przez producenta okablowania

uzytego do wykonania sieci LAN bezposrednio jednostce organizacyjnej zarzadzajace;j

wskazang lokalizacjg (oryginat lub kopie potwierdzong za zgodnos¢ z oryginatem przez

osobe uprawniong do reprezentowania producenta okablowania),

Kopie aktualnego certyfikatu potwierdzajacg, ze Wykonawca jest certyfikowanym

instalatorem wykonanego systemu okablowania strukturalnego.

Potaczenie pomiedzy gtowicg telefoniczng (lgczoéwki roztaczne) a patchpanelem

w CPD

Punkt logiczny (PL) musi by¢ opisany na gniezdzie i w szafie dystrybucyjne;j.

radiostacji i instalacja anteny zbiorczej.

i majgce na celu wykonanie instalacji.

Zakres robot obejmuje:

Montaz samozamykaczy i elektrozamkow

Montaz zasilaczy i akumulatoréw

Dostawa i montaz kamer zewnetrznych wraz z obiektywami i obudowami.
Dostawa, montaz, instalacja i konfiguracja urzadzen (rejestratory, monitory)
Montaz domofonéw

Montaz kontroleréw i czytnikow

Montaz dwoch anten —szerokopasmowej i satelitarnej na maszcie antenowym
Montaz gniazd abonenckich

Uruchomienie systemu w oparciu o multiswitch

Wykonanie okablowania poziomego

Wykonanie dokumentacji powykonawczej

Przeszkolenie uzytkownikéw w zakresie obstugi i eksploatacji instalacji i urzadzen

1.14 Ogolne wymagania dotyczace robot

System domofonowy, kontroli dostepu, bramy przesuwnej, telewizji CCTV,

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace
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O udzielenie zamdéwienia moze ubiegac sie Wykonawca spetniajgcy warunki okreslone
w art. 22 ust. 1 ustawy Prawo zaméwien publicznych, sprecyzowane przez Zamawiajgcego
w sposob nastepujacy:

e Wadium

e Zgodnie z art.22 ust.1 pt. 2 i pt. 4 oferent:

e Dysponuje osobami zdolnymi do wykonania zamowienia

o Nie podlega wykluczeniu

e Posiada niezbedng wiedze i dosdwiadczenie do wykonania zaméwienia, okredlonego
W niniejszym postepowaniu i wykaze (odpowiednio dla danej czesci zamowienia),

o Swiadectwo Autoryzacji producentéw zaprojektowanych systemoéw i urzadzen.

e Dysponuje potencjatem technicznym i osobami zdolnymi do wykonania zaméwienia
oraz udokumentuje:

- Ze dysponuje minimum jedng osobg, ktdra bedzie wykonywaé zamoéwienie

spetniajaca wymagania kwalifikacyjne dla osob zajmujacych sie eksploatacjg urzadzen
w zakresie eksploatacji (E) i dozoru (D) urzadzen i instalacji do 1 kV, okreslone w
rozporzadzeniu Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 28 kwietnia
2003 r. "W sprawie szczegotowych zasad stwierdzania posiadanych kwalifikacji przez
osoby zajmujace sie eksploatacjg urzadzen, instalacji i sieci (Dz. U. 89/2003 poz. 828 z
pozniejszymi zmianami) lub rozporzadzeniu Ministra Gospodarki z dnia 16 marca 1998
r. "W sprawie wymagan kwalifikacyjnych dla oséb zajmujgcych sie eksploatacjg
urzadzen, instalacji i sieci" (Dz. U. nr 59/1998 poz. 377 oraz z 2000 r. Nr 15 poz. 187),

2. SIEC STRUKTURALNA | INSTALACJA TELEFONICZNA

2.1 OKRESLENIA PODSTAWOWE

Gtowny punkt dystrybucyjny - zespdt urzadzehn pasywnych i aktywnych koncentrujacych

okablowanie pionowe i poziome, miedziane i $wiattowodowe we wspdlnej szafie
dystrybucyjne;.

Okablowanie pionowe (wewnatrz budynku) — kable miedziane lub $wiattowody utozone

zazwyczaj w gtéwnych pionach (kanatach) telekomunikacyjnych budynkéw, realizujace
potaczenia pomiedzy punktami rozdzielczymi systemu.

Okablowanie poziome — czes¢ okablowania pomiedzy punktem rozdzielczym a gniazdem

uzytkownika.

Punkty rozdzielcze — miejsca bedace weztami sieci w topologii gwiazdy, stuzace do

konfigurowania potaczen. Punkt zbiegania sie okablowania poziomego, pionowego

i systemowego. Zazwyczaj gromadzg sprzet aktywny zarzadzajacy siecig (koncentratory,
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switche itp.). Najczesciej jest to szafa lub rama 19 calowa o danej wysoko$ci wyrazonej
w jednostkach U (1U = 45mm). | tu wyrézniamy:
e Gibéwny punkt rozdzielczy (MDF - Main Distribution Frame) stanowi centrum
okablowania w topologii gwiazdy.
e Posredni punkt rozdzielczy (IDF - Intermediate Distribution Frame lub inaczej SDF -
Sub-Distribution Frame) - jest lokalnym punktem dystrybucyjnym obstugujacym
najczesciej dany obszar roboczy lub pietro.

Panel krosowniczy - (ang. patch panel) to pasywny element sieci komputerowych

i telekomunikacyjnych. Montowany jest w szafach krosowniczych i skfada sie z szeregu
(najczesciej 12, 16, 24 Ilub 48 gniazd RJ45). Stanowi on zakonczenie okablowania
strukturalnego. Z tytu na state przytaczane sg do niego przewody prowadzace do gniazdek
RJ-45 w budynku. Z przodu przy pomocy tzw. patch cordow gniazda te (a i przez to
urzadzenia bedace na drugim kohcu kabla) przytaczane sg do urzgdzen sieciowych.

Gniazda abonenckie — punkt przytgczenia uzytkownika do sieci strukturalnej oraz koniec

okablowania poziomego od strony uzytkownika. Zazwyczaj sgq to dwa gniazda RJ-45
umieszczone w puszce lub korycie kablowym.

Potaczenia systemowe oraz terminalowe— potaczenia pomiedzy systemami komputerowymi,

a systemem okablowania strukturalnego.
Kabel krosowy — gietki kabel zakonczony z dwéch stron ztgczem (RJ45, KATT, ST, S.C.),

stuzgcy do wykonywania potgczeh pomiedzy punktem abonenckim, a urzagdzeniem aktywnym
uzytkownika (kartg sieciowa, telefonem, drukarkg sieciowq).

taczowka roztgczna - ktorej przeciwlegte kontakty z obydwu rzedéw sg w stanie wyjSciowym

potaczone, istnieje jednak mozliwos¢ ich roztgczenia poprzez wpiecie kotkdéw izolujgcych
w sprezynujgce styki kontaktow w srodku tgczowki. Laczowki roztgczne umozliwiajg pomiar
linii w obu kierunkach, instalacje zabezpieczen przepieciowo-pragdowych oraz krosowanie
metoda "patch".

taczowka rozigczna - posiada state potgczenia pomiedzy przeciwlegtymi kontaktami

z obydwdch rzeddw, przez co uzyskujemy state potgczenie pomiedzy przewodami
podigczonymi do obu stron taczéwki. Dodatkowe kontakty w $rodku taczéwki pozwalajg na
wpiecie wtykow kabli pomiarowych lub zabezpieczen przepieciowych.

taczéowka uziemiajgca - posiada state potagczenia pomiedzy wszystkimi kontaktami

z obydwdch rzedow i wyprowadzony przewdd uziemiajgcy.

Prowadnica kabla do taczéwek - montowana do tgczéwek w celu uchwycenia i dogodnego

doprowadzenia kabla

Aparat telefoniczny - urzgdzenie stanowigce zakonczenie fgcza telefonicznego; gt. czesci a.t.:

mikrotelefon, w ktérym zachodzi przetwarzanie dzwiekédw mowy na sygnat elektryczny
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(w mikrofonie) lub operacja odwrotna (w stuchawce), tarcza numerowa lub klawiatura,
wytwarzajgce impulsy wybiorcze, oraz przetwornik sygnatu elektrycznego na sygnat (optyczny

lub akustyczny) przywotujgcy abonenta.

2.1.2 Okablowanie poziome i pionowe

Sie¢ kabli miedzianych w topologii gwiazdy tgczaca gniazda abonenckie z punktami
dystrybucyjnymi, lub punkty dystrybucyjne miedzy soba.
Gniazda abonenckie — gniazdka odbiorcze do przylgczania urzgdzen peryferyjnych
( komputery, drukarki, aparaty telefoniczne, faksy itp.) Korytka kablowe — system kanatow
i korytek i drabinek (korytarze, piony) przeznaczony do uktadania przewodéw
teleinformatycznych. Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi

Polskimi Normami i definicjami podanymi w OST i ST.

2.2 MATERIALY

Materiaty stosowane powinny posiadaé przed ich zastosowaniem, atesty dopuszczenia

do obrotu i powszechnego stosowania, zgodnie z art. 10 Prawa Budowlanego ( Dz.U.
2000.106.1126). Wykonawca jest odpowiedzialny za sprawdzenie ich wtasciwosci i zgodno$ci
z dokumentacjg projektowg. Stosowane przewody i gniazdka powinny spetnia¢ wymagania
kategorii 5e. Wszystkie elementy pasywne, szafy dystrybucyjne wraz z wyposazeniem muszg
pochodzi¢ od jednego producenta. Nalezy zapewnié jednolito§¢ wzorniczg instalacji logiczne;j

i elektrycznej. System okablowania strukturalnego powinien zapewnia¢ modularng budowe
gwarantujgcg zastosowanie w jednym i tym samym typie gniazd RJ45.

Zastosowane w gniazdach przytaczeniowych modulty RJ45 powinny umozliwiac
bezproblemowy ich montaz w najpopularniejszych oprawach gniazd przytgczeniowych
zgodnych ze stosowanym w obiektach systemem gniazd elektroinstalacyjnych.

Wymagania do szaf kablowych i ich wyposazenia (ilosci zgodne z projektem):

e Wysokos¢ —-12 U

o Drzwi przednie z zamkiem patentowym

e Celem dogodnego dostepu do wnetrza szafy musi ona posiada¢, co najmniej
dwie ostony zdejmowane

o Modut wentylacyjny, z co najmniej 2 wentylatorami oraz termostatem

e Panel porzadkujacy, gdzie ilos¢ paneli porzadkujgcych = liczba paneli krosowych
+ liczba przetacznikow

e Podtka o wysokosci, co najmniej 1U i gtebokosci, co najmniej 300 mm

o Listwa zasilajgca - 19” z co najmniej 6 gniazdami z bolcem z sygnalizacjg

optyczng napiecia i wytgcznikiem listwy
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e System okablowania w szafie dystrybucyjnej musi sklada¢ sie z paneli z
gniazdami RJ45, wytrzymatych, na co najmniej 750 krotne operacje wtgczenia i
wytaczenia kabli potgczeniowych i krosujgcych. Wszystkie wolne otwory powinny
by¢ zabezpieczone przed dostepem zanieczyszczen oraz zapewni¢ prawidtowy
obieg powietrza w szafie. Koryta instalacyjne PVC musza posiada¢, co najmniegj
dwie przestrzenie - komory, w ktorych bedg oddzielnie prowadzone przewody

logiczne i elektryczne.

2.2.1 Rodzaje materiatow

Materiaty takie jak: centrale telefoniczne, szafy dystrybucyjne, kable, osprzet nalezy
dostarczy¢ na budowe wraz ze $wiadectwami jakosci, wymaganymi atestami, kartami
gwarancyjnymi, protokotami odbioru technicznego - dostarczone na miejsce budowy materiaty
nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnoéci z danymi wytwdrcy w przypadku
stwierdzenia wad lub nasuwajgcych sie watpliwosci mogacych mie¢ wplyw na jakosé
wykonania robo6t, materiaty nalezy przed ich wbudowaniem - poddaé¢ badaniom okreslonym

przez dozdér techniczny robét.

2.2.2 Sktadowanie materiatéw

Sktadowanie materiatdw na budowie powinno odbywac¢ sie zgodnie z zaleceniami
producentow, w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie
wiasciwosci  technicznych na  skutek wpltywu czynnikbw atmosferycznych lub
fizykochemicznych, nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wtasciwosci

materiatdw oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

2.3. SPRZET

Sprzet powinien mie¢ ustalone parametry techniczne i powinien by¢ ustawiony zgodnie

z zaleceniami producenta oraz stosowany zgodnie z jego przeznaczeniem. Maszyny mozna
uruchamia¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i dziatania. Wykonawca
jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét powinien byé zgodny
z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom
zawartym w SST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru. Bedzie on takze spetniat normy ochrony
srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania. Wykonawca przystepujacy do wykonania
instalacji winien wykazac sie mozliwoscig korzystania miedzy innymi z nastepujacych maszyn

i sprzetu gwarantujgcych wtasciwg jakosc¢ robot:
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e Samochdéd dostawczy,

e Zuraw samochodowy,

e Samochdd skrzyniowy

o Ciagnik kotowy,

e Przyczepa do przewozenia kabli,

e Drabiny,

o Elektronarzedzia,

e Obcinarka do przewodéw i inny drobny sprzet.

o Odkurzacz przemystowy

2.4. TRANSPORT

2.4.1 Wymagania ogolne

Srodki i urzadzenia powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu materiatéw,
elementéw niezbednych do wykonania danego rodzaju roboét teletechnicznych zgodnie
z przepisami BHP i ruchu drogowego. W czasie transportu nalezy zabezpieczyé materiat

przed przemieszczaniem sie.

2.4.2 Transport na miejsce budowy

Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z samochodu dostawczego
z zamknietg czescig ftadunkowa. W samochodzie przewozone materiaty powinny by¢
zabezpieczone przed ich przemieszczaniem, uktadane w oryginalnych opakowaniach zgodnie

z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla poszczegolnych elementow.

2.5. WYKONANIE ROBOT

2.5.1 Ogdlne zasady wykonania robot

Wykonawca powinien przedstawi¢ Inspektorowi do akceptacji projekt organizacyjny
i harmonogram robdt uwzgledniajac wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywana

inwestycja.

2.5.2 Roboty przygotowawcze

Wykonawstwo instalacji powinno $cisle odpowiada¢ wymaganiom niniejszej specyfikacji
i ponadto uwzglednia¢ wymagania okreslone w odno$nych normach, przepisach uwzgledniac
zastosowanie  nowoczesnych technologii instalacyjnych by¢é prowadzone przez

doswiadczonych monterow z odpowiednimi uprawnieniami stosownymi do wykonywanej
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pracy. Catos¢ robét powinna byé prowadzona z uwzglednieniem: przepiséw bezpieczenstwa
i higieny pracy przepiséw dotyczgcych ochrony przeciwpozarowej, przepiséw dotyczacych
pracy przy urzadzeniach elektrycznych. Wykonawca robot moze przystgpic do montazu
aparatury i urzadzen dopiero po otrzymaniu od Inwestora zgody. Przed przystgpieniem do
montazu urzgdzen nalezy sprawdzi¢ zgodnosé¢ robot budowlanych z rozwigzaniami zawartymi

w projekcie wykonawczym.

2.5.3 Roboty instalacyjno-montazowe

Trasa instalacji teletechnicznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami
i urzadzeniami. Cato$¢ instalacji musi zosta¢ utozona w korytkach i kanatach kablowych,
zgodnie z projektem STR.

Powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji. Wskazane jest, aby
przebiegata w liniach poziomych i pionowych. Trase korytek kablowych wytyczyé zgodnie
z projektem, uwzgledniajgc drobne korekty wymuszone instalacjg wentylaciji.
Przejscia przez sciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujgce wymagania:
o \Wszystkie przejscia kabli przez $ciany, stropy itp. musza by¢ chronione przed
uszkodzeniami przejscia te nalezy wykonywac w przepustach rurowych, lub korytkach
e Przejscia pomiedzy pomieszczeniami o réznych strefach pozarowych powinny byé
wykonywane w sposob ognioszczelny, zapewniajgcy wymagang wytrzymatos ogniowa.
Wszystkie przepusty przez $ciany i stropy muszg byé wykonane z zastosowaniem wiertnic
i zatozone muszg by¢ rury odpowiednie dla danej srednicy przepustu. Przepusty w ciggach
pionowych muszg zosta¢ wykonane zgodnie z normami wymaganymi dla stref
przeciwpozarowych.

W okablowaniu strukturalnym poziomym nalezy zastosowaC ekranowany przewdd
miedziany UTP 5e pary (P/N CAA-00074), spetniajacy wymagania kategorii 5e (klasy De).
Catos¢ systemu musi posiada¢ petng zgodnos¢ z zaleceniami norm TIA/EIA 568A,
ISO/IEC11801 oraz PN-EN 50173, co gwarantuje otwartos¢ systemu okablowania na wszelkie
zastosowania w dziedzinie telefonii, transmisji danych, techniki wideo i systeméw sterowania.
W okablowaniu poziomym kazde gniazdo odbiorcze RJ45 jest podigczone do patchpanelu
w punkcie dystrybucyjnym. Przewody okablowania poziomego nalezy oznaczy¢ w sposéb
umozliwiajacy ich tatwg identyfikacje. Oznaczenia nanie$¢ na panelach krosowych w punktach

dystrybucyjnych na gniazdach odbiorczych oraz na otulinie kabla z obu kohcow.

2.6. KONTROLA JAKOSCI
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Sprawdzenie i odbiér robdét powinno by¢é wykonane zgodnie z normami
i przepisami. Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu
powinno podlegac:

e Zgodnosé wykonania robét z dokumentacjg projektowg
o Wiasciwe podtaczenie zyt w gniazdkach i wtyczkach

Przy pracach kablowych kontroluje sie zgodnos$é rodzaju uzytego kabla i jego przebiegu
z projektem wykonawczym, ciggtos¢ toréw kablowych i odporno$¢ na przebicie. Jezeli projekt
wykonawczy nie precyzuje przebiegu kabla, kontroluje sie rowniez jego wypoziomowanie
i zgodnos¢ odstepow pomiedzy poszczegdlnymi kablami z PN w przypadkach, w ktorych
normy nakazujg okreslone odstepy.

Usterki wykryte powinny by¢ wpisane do dziennika budowy. Brak wpisu jest
réwnoznaczny ze stwierdzenie nalezytego stanu elementéw i prawidtowego montazu.

Po wykonaniu wszystkich potaczen kabli miedzianych wykona¢ pomiary dynamiczne
okablowania poziomego, zgodnie z normami oraz wymaganiami producenta, celem
sprawdzenia wymagan stawianych kategorii 5e dla kabli 4-paro-wych wg TIA/EIA 568-A-5
Szczegdbtowe raporty pomiarowe wszystkich kabli UTP, tj. linii okablowania poziomego,
zamiesci¢ w dokumentacji powykonawcze;j.

Celem sprawdzenia ciggtosci i poprawno$¢ sparowania kabli miedzianych wieloparowych
(typu YTKSY), wchodzacych w sktad okablowania pionowego wykonaé nastepujace testy
statyczne:
o Cigglosci przewodéw
e Zwarcie miedzy przewodami
e Par skrosowanych, (gdy dwa przewody jednej pary potaczone sg na kontakty innej
pary)
e Par odwrdconych, (gdy polaryzacja przewodow jest niezgodna)
e Par zamienionych, (gdy przewodniki nie nalezg do tej samej pary).
Pomiary sieci
e Pomiary muszg by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi normami (opisanymi
w wymaganiach ogolnych) a wyniki pomiaréw powinny odpowiada¢ podanym w tych
normach wartosciom.
e 100% potgczen poziomych i pionowych musi zosta¢ przetestowana i musi przejsé
kryteria testow.
e Catos¢ instalacji okablowania strukturalnego powinna by¢ przetestowana na zgodnosé
z okreslong klasg okablowania D.

e Nalezy przeprowadzi¢ pomiary zgodnie z normg ISO/IEC 11801
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¢ W raportach pomiaréw powinna znalez¢ sie informacja opisujgca wysokos$¢ marginesu
pracy (inaczej zapasu lub marginesu bezpieczenstwa) podanych przy najgorszych
przypadkach.

o Raporty pomiarowe wszystkich torow transmisyjnych nalezy zawrze¢ w dokumentacji
powykonawczej (3 komplety) i przekaza¢ jeden komplet producentowi okablowania
w celu udzielenia Uzytkownikowi koncowemu bezptatnej gwarancji.

Przetgczniki muszg by¢ w standardzie 19”

2.7. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagania ogdlne”. Roboty uznaje sie za

wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

2.7.1 Sposoby odbioru roboét

Roboty zwigzane z wykonaniem robét podlegaja:
¢ Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu (prace przygotowawcze)
e Odbiorowi wstepnemu po zakonczeniu montazu i rozruchu

e Odbiorowi kohcowemu po uptywie okresu gwarancji.

2.8. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowi:

e Dla aparatury i urzadzen - 1szt(1kpl)
e Dla kabli i przewoddéw - 1m
e Dla rur instalacyjnych i korytek kablowych - 1m

¢ Dla badan i pomiaréw - 1 pomiar (1badanie).

Przy pracach montazowych jednostkg obmiary jest 1 sztuka urzadzenia wyspecyfikowanego w

przedmiarze.

2.9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT
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Ptatnos¢ za ilos¢ wykonanych jednostek obmiarowych wymienionych wyzej jest na zasadach
ryczattu.
Cena wykonania robét obejmuije:
o Wszystkie materiaty kablowe,
e Prace przygotowawcze
e Prace kablowe tgcznie z kosztami zaopatrzenia, transportu, przygotowania stanowisk
pracy, uporzadkowania terenu instalacji kablowych i prac sprawdzajacych z wyjatkiem
przypadkdéw, gdy sprawdzenie robot kablowych jest przedmiotem pozycji obmiaru jako
prace uzupetniajgce.
¢ Wykonanie dokumentacji powykonawczej
Materiaty i prace przygotowawcze do robdt kablowych rozlicza sie na 1 mb kabla zgodnie
z jednostkami obmiarowymi.
Wszystkie elementy wyposazenia wymienione w obmiarze w pozycji okreslonego urzadzenia
mieszczg sie w jego cenie ofertowej tacznie z kosztami zaopatrzenia, transportu,
przygotowania stanowiska pracy do montazu, montazu, pracy urzadzeh i sprzetu,
uporzadkowania miejsca montazu oraz uruchomienia, testowania i przeszkolenia
uzytkownikbw w zakresie obstugi i eksploatacji. Przygotowanie podioza pod montaz
urzadzenia jest odbierane i rozliczane tacznie z urzagdzeniem.

Podstawe ptatnosci procent zaawansowania wykonanych rob6ot i pomiarow
pomontazowych, zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru na podstawie obmiaréw i oceny
jakosci stwierdzonych przez Inzyniera. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
podane sg w projekcie umowy. Ptatnos¢ za ilos¢ wykonanych jednostek obmiarowych
wymienionych wyzej jest na zasadach ryczattu.

Cena jednostkowa obejmuje:
e Dostawa, instalacja i montaz szaf dystrybucyjnych wraz z kompletnym wyposazeniem
e Potaczenie pomiedzy gltowicyg telefoniczng, a patchpanelem 19”
e Uruchomienie, pomiary, szkolenie obstugi.
o Instalacja koryt, puszek, ramek wielokrotnych
o Wykonanie okablowania poziomego wraz z zakonczeniem i rozszyciem kabli
w gniazdkach badania i pomiary.

o Wykonanie dokumentacji powykonawczej

2.19. PRZEPISY ZWIAZANE

% TIA/EIA 568A, ANSI/TIA/EIA 568-A-5
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* ISO/IEC11801
% PN-EN 50173
% BN-73/8984-0,5
% PN-80/C-89205

3.S5YSTEM DOMOFONOWY, KONTROLI DOSTEPU, BRAMY
PRZESUWNEJ, TELEWIZJI CCTV, RADIOSTACJI | INSTALACJA
ANTENY ZBIORCZEJ.

3.1 OKRESLENIA PODSTAWOWE

System SSWIN - system sygnalizacji wtamania i napadu - zespét Srodkéw technicznych

i programowych przeznaczony do wykrywania i sygnalizowania nienormalnych warunkéw
wskazujacych na istnienie zagrozenia.

System KD - system kontroli dostepu — zespdt srodkéw technicznych i programowych,
przeznaczony do wydzielenia kontrolowanych stref dostepu oraz sygnalizacji zagrozenia przez
proby wejscia oséb nieuprawnionych.

Czujka — urzadzenie przeznaczone do wytwarzania sygnatu albo komunikatu wlamaniowego
w odpowiedzi na wykrycie nienormalnego stanu wskazujacego na wystapienie zagrozenia.

Cechy systemu — charakterystyki systemu alarmowego sygnalizacji wtamania wynikajace

z jego konstrukciji i konfiguraciji.

Alarm — ostrzezenie o istnieniu zagrozenia dla zycia, mienia lub srodowiska.

Poziom dostepy — ograniczenie mozliwosci dostepu do okreslonych funkcji wlamaniowego

systemu alarmowego.

Sygnalizator — urzgdzenie wytwarzajgce alarm lub ostrzezenie.

Uprawnienie — zezwolenie na dostep do réoznych funkcji systemu alarmowego sygnalizacji
wilamania.

Zapis zdarzenia — zapis zdarzen wynikajgcych z dziatania systemu alarmowego sygnalizacji

wtamania potrzebny np. do analizy.
Zasilacz — czes¢ systemu alarmowego przeznaczona do zasilania systemu alarmowego
sygnalizacji wlamania albo jego czesci.

Zasilacz rezerwowy — zrédto zasilania umozliwiajgce zasilanie systemu w wyznaczonym

czasie, gdy nie jest dostepne podstawowe zrodto zasilania.

Czytnik przejécia _kontrolowanego - urzadzenie stuzace do wydobycia danych

rozpoznawczych z identyfikatora lub biometryki, ktére moze by¢ wyposazone klawiature, jezeli

wykorzystuje zapamietane informacije.
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Dostep — funkcjonowanie wejscia lub wyjscia z obszaru kontrolowanego.
Identyfikator — dane rozpoznawcze zawarte w kartach, kluczach, etykietach, przywieszkach
i podobnych nosnikach.

Obszar kontrolowany — obszar otoczony barierg fizyczng wraz z przejsciami kontrolowanymi.

Domofon (interkom, unifon) - urzadzenie elektroniczne stuzace do komunikacji gtosowej na

mate odlegtosci bez posrednictwa centrali.

System CCTV, system dozorowy CCTV - system zlozony z zespotéw kamerowych, monitorow

oraz towarzyszacych urzadzen sterujgcych i transmisyjnych, ktoére moze dozorowac okreslong
strefe ochrony.
Centrala CCTV - urzadzenia do sterowania i kontroli wymaganych parametrow uzytkowych
systemu CCTV.

Czutos¢ kamery — oswietlenie przetwornika obrazu niezbedne do wytworzenia okreslonegj

amplitudy catkowitego sygnatu wizyjnego przy okreslonej wartosci sygnat/szum.

Kamera CCTV — urzgdzenie zawierajace przetwornik obrazu, wytwarzajacy sygnat wizyjny

z przetworzonego obrazu optycznego.
Obiektyw — przyrzad optyczny stuzacy do projekcji obrazu wyznaczonej sceny na
powierzchnie $wiattoczutg przetwornika.

Zespot kamerowy — urzgadzenie zawierajace kamere CCTV wraz z odpowiednim obiektywem

i niezbednym wyposazeniem pomochiczym.

Krosownica wizyjna — urzadzenie do realizacji potaczen pomiedzy wieloma wejsciami

sygnatéw wizji a wieloma wyjsciami.

Zapis poklatkowy — okresowa rejestracja sygnatow wizyjnych, realizowana w ustalonych

odstepach czasu.
Antena — urzadzenie zamieniajgce fale elektromagnetyczne na sygnat elektryczny i odwrotnie.
Jest niezbednym elementem sktadowym kazdego systemu radiokomunikacji.

Antena satelitarna - antena stuzgca do odbioru lub nadawania sygnatu z satelitéw

telekomunikacyjnych. Anteny satelitarne wykonywane sa jako: paraboliczne, offsetowe,
panelowe lub wieloogniskowe w uktadzie pojedynczego, podwdjnego zwierciadta Iub
bezzwierciadtowym.

Multiswitch to urzadzenie pozwalajagce na niezalezne dotgczanie dowolnego wyjscia
(uzytkownik) do dowolnego wejscia SAT w zakresie: 950-2150MHz. Na kazde z wyjsé,
niezaleznie od sygnatu SAT przekazywane sg stale sygnaty RTV w pasmie: 47-862MHz.
Rozdziat obu sygnatéw dokonywany jest w gniezdzie u abonenta. Komunikacja tunera
satelitarnego z multiswitchem odbywa sie za pomocag kombinacji napiec.

Kabel koncentryczny - przeznaczony jest do wykonywania wewnetrznych instalacji RTV i SAT.
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Konwerter satelitarny - LNB (Low Noise Block Converter), to element instalacji odbioru

sygnatu SAT, ktéry jest umieszczony w ognisku odbiorczej anteny satelitarnej — antena
paraboliczna lub offsetowa. Jego zadaniem jest odbiér skupionych przez lustro anteny
analogowych i cyfrowych sygnatow TV.

Gniazda abonenckie RTV/SAT - sgprzeznaczone do zbiorowych oraz indywidualnych

instalacij antenowych, w ktorych sygnaty telewizji satelitarnej, naziemnej oraz radiofoniczne
przesytane sga do poszczegdlnych abonentéw we wspdolnym kablu koncentrycznym
(wspotosiowym). Gniazdo rozdziela te sygnaty, kierujac je do odpowiednich wyjsé: SAT
(dla odbiornika satelitarnego), TV (dla odbiornika telewizyjnego) i R (dla odbiornika
radiofonicznego FM).

Ztacza koncentryczne - to elementy mechaniczne przeznaczone do wykonywania potgczen

pomiedzy kablem koncentrycznym (wspotosiowym)a urzgdzeniami  elektronicznymi
wyposazonymi w gniazda telewizyjne (IEC/F) np. gniazda abonenckie RTV, odbiorniki TV,
modulatory AV, itp.

Elementy bierne, aktywne - przeznaczone sg do rozgateziania (rozgatezniki) lub wydzielania

(odgatezniki) czesci mocy sygnatow z linii gtdwnej RTV/SAT. Znajdujg zastosowanie wszedzie
tam, gdzie zachodzi potrzeba podziatu sygnatu przy zachowaniu jego wysokiej jakosci we
wszelkiego rodzaju zbiorowych (CATV) i indywidulanych (SMATYV) instalacjach antenowych.

Mikrowzmacniacze - abonenckie RTV to urzadzenia przeznaczone sg do wzmocnienia

i dystrybucji sygnatow.

3.2 MATERIALY

Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem

kompletnosci i zgodnosci z danymi wytwércy. W przypadku stwierdzenia wad lub
nasuwajgcych sie watpliwosci mogacych mie¢ wptyw na jakos¢ wykonywanych Robdét, przed
wbudowaniem dany materiat nalezy podda¢ ponownym badaniom. Kazdy materiat musi mie¢

atest wytwérey stwierdzajgcy zgodnosé jego wykonania z odpowiednimi normami.

3.2.1 Skladowanie materiatéw

Sktadowanie materiatdw na budowie powinno odbywac sie zgodnie z zaleceniami
producentéw, w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie
wiasciwosci  technicznych na  skutek  wpltywu czynnikow atmosferycznych lub
fizykochemicznych, nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wiasciwosci

materiatdw oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

3.3. SPRZET
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Sprzet powinien mie¢ ustalone parametry techniczne i powinien by¢ ustawiony zgodnie

z zaleceniami producenta oraz stosowany zgodnie z jego przeznaczeniem. Maszyny mozna
uruchamiaé dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego
i dziatania. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét
powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w SST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru. Bedzie on takze spetniat normy ochrony
Srodowiska i przepisy dotyczgce jego uzytkowania.
Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji winien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania miedzy innymi z nastepujacych maszyn i sprzetu gwarantujgcych wiasciwg
jakos¢ robot:

e Samochdéd dostawczy,

e Zuraw samochodowy,

e Samochdd skrzyniowy

o Ciaggnik kotowy,

e Przyczepa do przewozenia kabli,

e Drabiny,

o Elektronarzedzia,

e Obcinarka do przewodéw i inny drobny sprzet.

o Odkurzacz przemystowy

3.4. TRANSPORT

3.4.1 Wymagania ogolne

Srodki i urzadzenia powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu materiatéw,
elementéw niezbednych do wykonania danego rodzaju robodt teletechnicznych zgodnie
z przepisami BHP i ruchu drogowego. W czasie transportu nalezy zabezpieczyé materiat

przed przemieszczaniem sie.

3.4.2 Transport na miejsce budowy

Wykonawca powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z samochodu dostawczego

z zamknietg czescig tadunkowg. W samochodzie przewozone materiaty powinny by¢
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zabezpieczone przed ich przemieszczaniem, uktadane w oryginalnych opakowaniach zgodnie

z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla poszczegolnych elementow.

3.5. WYKONANIE ROBOT

3.5.1 Ogdlne zasady wykonania robo6t

Wykonawca powinien przedstawi¢ Inspektorowi do akceptacji projekt organizacyjny
i harmonogram robdét uwzgledniajac wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywana

inwestycja.

3.5.2 Roboty przygotowawcze

Wykonawstwo instalacji powinno $cisle odpowiada¢ wymaganiom niniejszej specyfikacji
i ponadto uwzglednia¢ wymagania okreslone w odno$nych normach, przepisach uwzgledniac
zastosowanie  nowoczesnych technologii instalacyjnych byé prowadzone przez
doswiadczonych monterow z odpowiednimi uprawnieniami stosownymi do wykonywanej
pracy. Catos$¢ robdét powinna byé prowadzona z uwzglednieniem: przepiséw bezpieczenstwa
i higieny pracy przepisow dotyczacych ochrony przeciwpozarowej, przepisow dotyczacych
pracy przy urzadzeniach elektrycznych. Wykonawca robdt moze przystgpi¢é do montazu
aparatury i urzagdzen dopiero po otrzymaniu od Inwestora zgody. Przed przystgpieniem do
montazu urzadzen nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ robot budowlanych z rozwigzaniami zawartymi

w projekcie wykonawczym.

3.5.3 Roboty instalacyjno-montazowe

Zaleca sie, aby prace kablowe prowadzit wykonawca systemu. W innym przypadku
wykonanie prac kablowych powinno sie odbywaC pod nadzorem autorskim w zakresie
uzgodnionym z Inzynierem.

W ciggach poziomych kable uktadane sg w korytach kablowych, listwach instalacyjnych oraz
pod tynkiem. Ciggi pionowe uktadane sg na drabinkach instalacyjnych w szachcie kablowym.
Kabel uktadany jest w stanie naciggnietym bez naprezania (dopuszczalny luz 2%). Koncéwki
zarobione z rezerwg od 20 do 50 cm. Wypusty do manipulatoréw i czytnikow Kkart
wyprowadzaé na wysokosci 1,6 m od podiogi. Kable na zewnatrz pomieszczen nalezy utozy¢
bezposrednio w ziemi. Przy ukfadaniu kabla w ziemi wymagane jest wykonanie wykopéw,
ktérych szerokosc zalezy od liczby rownolegle uktadanych kabli, a glebokos¢ od najwyzszej

wartosci znamionowej posrod wszystkich kabli. W celu oznaczenie trasy kablowej i wykonanie
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dodatkowej ochrony nalezy zastosowaé folie z tworzywa sztucznego. Folia powinna byé
utozona okoto 25 cm nad kablem.

Montaz masztu lub wspornika anteny.

Masztem powinna by¢ stalowa rura o $rednicy zewnetrznej zalecanej w instrukcji montazu
anteny (ok. 35 - 45 mm). Nalezy zaopatrzy¢ sie w odpowiednie uchwyty do zamocowania
masztu do muru, poziomej barierki lub stupa. Uchwyt nalezy zamocowaé do sztywnego
podtoza i bardzo solidnie, ze wzgledu na mozliwe skutki upadku anteny. W budynkach
wyposazonych w instalacje odgromowa maszt powinien byé podtaczony do niej (przewodem
50 mm2 Cu lub 80 mm2 Fe), a zewnetrzne zyty przewoddw antenowych potgczone z masztem
(przewodem 40mm2 Cu). Powyzsze wymagania dotyczgce zabezpieczenia nie obowigzuja,
jesli antena umieszczona jest nizej niz 2 metry od szczytu dachu i blizej niz 1,5 metra sciany
od budynku, czyli na przyktad na balkonie. W przypadku zbyt dtugiego masztu nalezy go
skrécié.

Prowadzenie przewodow.

Przewdd powinien by¢ zamocowany i poprowadzony w miejscach gdzie nie ma ryzyka
potkniecia sie lub jego uszkodzenia. Nalezy unika¢ ostrego zginania przewodu. Jesli
konwerter jest wyposazony w specjalng uszczelke zapobiegajacg przenikaniu wody, nalezy
zatozyC jg na kabel najlepiej przed osadzeniem wtyczek (konwertery z rozsuwana obudowa
nie wymagajg uszczelki). Wtyczki "F" trzeba nakrecaé ciasno na kabel koncentryczny,
postugujac sie w razie potrzeby szczypcami (mozna uzy¢ wtyczek zaciskanych). Wazne jest
staranne przygotowanie przewodu, a na koniec sprawdzenie czy fragment metalowego oplotu
kabla koncentrycznego nie zwiera sie z zyta srodkowa.

Montaz i wstepne ustawienie anteny satelitarne;.

taczymy poszczegodlne czesci zgodnie z dotgczong do anteny instrukcja. Nalezy zachowac
ostroznos¢ by nie skrzywi¢ powierzchni reflektora (czaszy). Po zamontowaniu konwertera
regulujemy wstepnie katy konwertera A i elewacji B. Po wlasciwym ustawieniu anteny nalezy
pamietac¢ wszystkich mocnym dokreceniu wszystkich srub.

Montaz i wstepne ustawienie anteny szerokopasmowe;j.

Antene do masztu przy uzyciu dotgczonego do anteny uchwytu (cybantu) tak, aby gérny obrys
anteny wystawat poza maszt. Antene doprowadzi¢ do pionu poziomica.
Kable do anten (szerokopasmowej i satelitarnej) przymocowaé do masztu opaskami

samozaciskowymi.

3.6. ZASILANIE
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Instalacja zasilaczy powinna odbywaé¢ sie pod nadzorem Inspektora Nadzoru

sprawdzajgcego m.in. zgodno$¢ wykonanych prac i dostarczonej dokumentaciji.

3.7. KONTROLA JAKOSCI

Sprawdzenie i odbiér robét powinno by¢ wykonane zgodnie z normami

i przepisami. Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu
powinno podlegaé:
e Zgodnos¢ wykonania robét z dokumentacjg projektowg
o Wiasciwe podigczenie zyt w elementach systemu
Przy pracach kablowych kontroluje sie zgodnos¢ rodzaju uzytego kabla i jego przebiegu
z projektem wykonawczym, ciggtos¢ torow kablowych i odpornos¢ na przebicie. Jezeli projekt
wykonawczy nie precyzuje przebiegu kabla, kontroluje sie rowniez jego wypoziomowanie
i zgodnos¢ odstepow pomiedzy poszczegolnymi kablami z PN w przypadkach, w ktérych
normy nakazujg okreslone odstepy.
Usterki wykryte powinny by¢ wpisane do dziennika budowy. Brak wpisu jest

rownoznaczny ze stwierdzenie nalezytego stanu elementéw i prawidtowego montazu.

3.8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST ,Wymagania ogdlne”. Roboty uznaje sie za

wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie

pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

3.8.1 Sposoby odbioru robo6t

Roboty zwigzane z wykonaniem robét podlegaja:
o Odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu (prace przygotowawcze)
e Odbiorowi wstepnemu po zakonczeniu montazu i rozruchu

e Odbiorowi kohcowemu po uptywie okresu gwarancji.

3.9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT

Jednostka obmiarowi:

o Kable i przewody kabelkowe - 1 mb

o Wykuwanie bruzd pod prace kablowe - 1 mb

e Uktadanie korytek i listew kablowych - 1 mb

e Uktadanie kabli w korytkach i na drabinkach - 1 mb

o Wszystkie urzadzenia podstawowe - 1 szt.
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e Szkolenie personelu w obstudze zainstalowanego systemu - 1 roboczo-godzina
Przy pracach montazowych jednostkg obmiary jest 1 sztuka urzadzenia wyspecyfikowanego w

przedmiarze.

3.10. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT

Ptatnos¢ za ilos¢ wykonanych jednostek obmiarowych wymienionych wyzej jest na

zasadach ryczattu.
Cena wykonania robét obejmuije:
o Wszystkie materiaty kablowe,
e Prace przygotowawcze
e Prace kablowe tgcznie z kosztami zaopatrzenia, transportu, przygotowania stanowisk
pracy, uporzadkowania terenu instalacji kablowych i prac sprawdzajacych z wyjatkiem
przypadkdéw, gdy sprawdzenie robot kablowych jest przedmiotem pozycji obmiaru jako
prace uzupetniajgce.
¢ Wykonanie dokumentacji powykonawczej
Materiaty i prace przygotowawcze do robdt kablowych rozlicza sie na 1 mb kabla zgodnie
z jednostkami obmiarowymi. Wszystkie elementy wyposazenia wymienione w obmiarze
w pozycji okreslonego urzgdzenia mieszczg sie w jego cenie ofertowej tgcznie z kosztami
zaopatrzenia, transportu, przygotowania stanowiska pracy do montazu, montazu, pracy
urzadzen i sprzetu, uporzadkowania miejsca montazu oraz uruchomienia, testowania
i przeszkolenia uzytkownikow w zakresie obstugi i eksploatacji. Przygotowanie podtoza pod

montaz urzgdzenia jest odbierane i rozliczane tacznie z urzadzeniem.

3.11. PRZEPISY ZWIAZANE
« PN EN-45014 Deklaracje zgodnosci.
s PN-92/E05003/04 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych.
% PN-93/05009/443 Instalacje elektryczne.
s PN-IEC 801-4 Kompatybilnos¢ elekromagnetyczna.
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