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Reakcje w uktadzie globalnym - Przypadek: 5 (komb. obl.): Wartosci

w uktadzie globalnym - Przypadek: 5 (komb. obl.)

Wezel/Przypadek FX (kN) FZ (kN) ‘ MY (KNm) ‘
1/ 5 (K) -1,42 5,60 -0,00
2/ 5(K) -2,38 6,67 -0,00
11/ 5(K) 0,00 9,33 0,00
13/ 5(K) -0,00 6,55 0,00
Przypadek 5 (K) komb. obl.
Suma catkowita -3,80 28,15 0,00
Suma reakcji -3,80 28,15 -103,60
Suma sit 3,79 -28,15 103,60
Weryfikacja -0,00 -0,00 0,00
Precyzja 3,95408e-014  6,47577e-027




