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Reakcje w ukitadzie globalnym - Przypadek: 5 (komb. obl.)

w ukfadzie globalnym - Przypadek: 5 (komb. obl.)

Wezel/Przypadek FX (kN) FZ (kN) ‘ MY (kNm) ‘
1/ 5 (K) 1,99 9,34 0,00
2/ 5 (K) -6,04 10,24 -0,00
13/ 5(K) 0,00 8,01 0,00
15/ 5(K) -0,00 5,01 -0,00
Przypadek 5 (K) komb. obl.
Suma catkowita -4,05 32,61 0,00
Suma reakcji -4,05 32,61 -141,59
Suma sit 4,05 -32,61 141,59
Weryfikacja -0,00 0,00 -0,00
Precyzja 6,41833e-015  3,62090e-029




